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Anotacia vysledku:

Bol vyvinuty systém na priebeznu lokalizaciu, sledovanie a riadenie procesu strel’by. Riadenie
procesu strel’by pozostava z niekol’kych modulov na spracovanie obrazu zameranych na problémy,
ktorych ciel'om je odhalit’ a rozpoznat’ charakteristické vzory a sledovat’ pohyb vybraného objektu.
Systém pracuje autonémne v rezime vyhl'adavania a snazi sa ponukat’ rozpoznané objekty na
sledovanie. V pripade neuspe$ného rozpozndvania moze operator ukazat’ objekt na obrazovke a
spustit’ rezim sledovania. Vypocet Pearsonovho koeficientu vzajomnej korelacie medzi vzorkou a
zodpovedajucou oblast'ou zaujmu pod vzorkou bol dekomponovany a efektivne implementovany v
oblasti rychlej Fourierovej transformacie, aby bolo mozné sledovany objekt opakovane lokalizovat’
v realnom case.
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